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大学生电子设计竞赛高职题目分析

主要研讨内容

1.高职高专组电子设计竞赛题型归纳

2.伺服控制类典型题目

3.竞赛题目处理方式比较

4.其他电路类题目简析

5.关于自动控制算法的分析
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1.高职高专组电子设计竞赛题型归纳

控制类

放大器类

数据采集类

电源类

信号源类

仪器仪表类

无线电类

主要探讨伺服控制-----对物体运动的位置、速度及加速度等变化量的有效控制。
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2007 J

2011 F

帆板控制系统

电动车跷跷板

2.伺服控制类典型题目

2015 J

小球运动控制系统
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2015年全国大学生电子设计竞赛风板控制装置(I题)

2015 I



大学生电子设计竞赛高职题目分析

电机驱动板

作品实物
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处理方案：采用已经掌握的成熟功能部件--舵机
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脉冲周期一般选在20毫秒左右
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控制电路 马达 齿轮组

比例
电位器

控制脉冲

比例电压
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FEATURES
＊ Small circuit current • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • 3.5m A typ.
                                                                                            (When output is off)

＊ Excellent power supply and temperature stability
＊Simple setting of dead band

＊Includes protection circuit for continuous “H” level input

APPLICATION
＊Digital  proportional  system  for  radio  control,  and  servo  motor 
control circuit, etc.
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TECHNICAL  APPLICATION NOTES PIN DESCRIPTION
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脉冲宽度对应风板角度
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脉冲宽度对应风板角度

OR

重力 风力
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21 VV 
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时间

3.竞赛题目处理方式比较

成品件改装

自制件组合
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① 升压 ① 恒流 ① 限压

①3~10V+

①200mA

4.指标电路类题目简析
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2015 H
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PT4115 LED恒流驱动电路
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模拟调光 PWM调光 降低输出纹波

单管应用 多管串联
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DC-DC可调升压模块
输出5-28V,2A
输入2-24V升压板
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PID调节器的离散化表示法： 
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偏差信号x (t)的采样序列 （采样间隔足够小，可认为连续）

5.关于自动控制算法的分析
（用于制作报告部分）
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衰减曲线法

条件：假定要求衰减率 （衰减比1/4），

积分时间调至最大，微分时间调至最小，

调节器改为比例作用。

操作：放在某一比例度，适当改变给定值，

观察衰减比至1/4（达不到时，再适当

改变比例度）。记下比例度Ps及振荡周期

Ts，然后查表求得整定参数

调节规律 P（%） Ti Td

P Ps

PI 1.2 Ps 0.85 Ts

PID 0.8 Ps 0.3 Ts 0.1 Ts

自动控制系统参数选择

比例承担主要的控制，积分消除余差，微分解决反应迟缓。

（常用实验方法获得）
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给定大于反馈

现场应用实例---PI
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现场应用实例---PI改进
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MATLAB参数选择验证
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---比例系数；

---积分系数；
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---积分时间常数；

---微分时间常数；
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伺服控制总结

保证系统稳定可调1

减小系统静态误差2

适当缩短调节时间3
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